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УДК 62-50 

О.Ф.Опейко, доц., канд. техн. наук 
(БНТУ, г. Минск) 

СИНТЕЗ РЕГУЛЯТОРА ЗАДАННОЙ СТРУКТУРЫ  
ДЛЯ ЛИНЕАРИЗОВАННОГО ОБЪЕКТА 

Для управления технологическим объектом с одним входом 

и одним выходом широко применяются регуляторы простой струк-

туры: ПИД (пропорционально- интегро- дифференцирующие) и 

ПИ (пропорционально-интегрирующие), как частный случай ПИД 

– регуляторов. Определение параметров таких регуляторов расчет-

ным путем требует знания модели (передаточной функции или 

дифференциальных уравнений) объекта управления. 

Целью работы является определение параметров ПИД- регу-

лятора расчетным путем, основываясь на редуцированной модели 

объекта управления. 
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