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Н. И. Жарков, ст. н. сотр., канд. техн. наук; 

В. И. Гиль, ст. преп., канд. техн. наук, 
 (БГТУ, г. Минск) 

 

АЛГОРИТМ РАСЧЕТА ПАРАМЕТРОВ ВЗАИМОДЕЙСТВИЯ 
ГЛАДКОГО, ПНЕВМАТИЧЕСКОГО КОЛЕСА  

С БЕСКОНЕЧНЫМ ЛИНЕЙНО-ДЕФОРМИРУЕМЫМ  
ПОЛУПРОСТРАНСТВОМ. 

 

Для учета изменения сопротивления грунтовых оснований по 

мере деформирования пользуются расчетными моделями, схематизи-

рующими зависимость между нагрузкой на грунтовый массив и его 

осадкой. Наибольшее распространение имеет модель линейно-де-

формируемого полупространства [1]. Грунт рассматривается как 

сплошное однородное линейно-деформируемое тело, бесконечное 

вглубь, в стороны и ограниченное сверху плоскостью. 

Исходные данные: 

Rk – радиус колеса; 

B – половина ширины колеса; 
4( ) kR y R ya= -  – уравнение профиля шины; 

E – модуль деформации почвы; 

σ – коэффициент поперечной деформации; 
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Коэффициенты Ляме; 

Pw – давление воздуха в шине; 

C – коэффициент податливости шины; 

H0– глубина погружения колеса в почву; 

G – нагрузка на колесо; 

Mf  – Момент сопротивления качению колеса; 

δ – коэффициент упругого восстановления почвы 

Pk – касательная сила тяги 

z, H – периоды изменения координат x и y, 4 kz R= ; 4H B= ; 

β – коэффициент пропорциональности. 
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Рисунок 1 – Расчетная схема 
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11. Определить нагрузку на колесо G и момент сопротивления качению Mf 
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