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��"#� .#� ��"�&� �&�$  � #���"&�����$ &����� !-��� ���� ��-

��/���"#�/� "�"&�/�/� �� .2�$ -�-! ����"&.3 -� .�!3&"�  ���$-

�'� ��"#��-&���'� "�"&�/', &� �"&. "�"&�/' �������2���'� �&��"�-

&� .�� -���������$, #�&��'� ��"&� ���'��3& ��++����,�� .��-

� %�������"#�/�. �-�"�# ����&, ����"&�'( ��&��! "�"&�� ��& �� ��

1800 -!� �#�,�$.  � 2013 %��! ����&� ."&�� Springer -���� � � 
��-

 ��� +��!/ -�"��5���'$ ��!����3 &�#�%� # �""� "�"&�/,  -� ���! .-

&�&�/ #�&���%� �' � �-!� �#����� 6 &�/��, � &�/ ��" � &�� &�/� ��-

����� [1].  

� ��"#��&��/ " !��� &�#�� "�"&�/' �/�3& ���  
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( 1) ( ) ( ), (0) , det 0,Sx t Ax t Bu t Sx Sx S+ = + = =                 (1)  

" !" ����/ ��%! ����"&� det[ ] 0S Aλ − ≠ � �'(���/

                                               ( ) ( )y t Cx t=                                                          (2)

�" ���� ��%! ����"&�  ���"-������& "!5�"&������� � ����"&���-

��"&. ��2���� "�"&�/' (1) 

1�����&, �&� ��"#��&��� "�"&�/� �/��& �-��������"#!3 ���#-

,�3 "�"&����� �" � �� ��2���� ���! ��&"� " ��#�&���%� /�/��&�

���/���.  �" � "�"&�/� (1) ��'#��������, &.�. det 0,S ≠ &� 4&� �!��&  

-�� !" ���� �� .-�&��&��"&� /�&��,' "�"&�/' [2]. �" � /�&��,� &�-

#�/ "��$"&��/ �� �� ����&, &� �����#��& ������ �-��������"#�%�

!-��� ���� [3,4], #�&����  �� ��&"� ��"&�'/ " !���/ ������ /��� .-

��%� !-��� ���� � � ��"#��&�'( "�"&�/ � "�"&��& � ���"-������ �!-

 ��'( "��"&����'( ��"� � � "�"&�/' (1), ��/#�!&�$  ���$�'/ ��%!-

 �&���/ -� "�"&����3  ��� -� "�"&����3 � -���������$ [4]. 

�" � � "�"&�/� ��%! �������� !��&'��3&"� 4++�#&' ��-���'-

����� [4,5] , &� � ��"#��&��/ ������&� ��� ��-�"'���&"� � ����

( 1) ( ) ( ), det 0,Sx t Ax t h Bu t S+ = − + =                         (3) 

��""/�&��/ � � �����$  "�"&�/' �����! �-��������"#�%�

!-��� ���� [3,4].  �!"&. "�"&�/� �� ��&"� "#� ����$, &.�. B = b, C = c. 

�"-� .�!� -��������� ��%! ����%� -!�#� DS – A # #�������"#�$ +��-

/� ��$��2&��""� [1], /���� -����"&� "�"&�/! (3) " �'(���/ (2) # ��-

�!

1( 1) ( ) ( )v vx t Lx t b u t+ = +   (4) 
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2( 1) ( ) ( )w wNx t x t b u t+ = +   (5) 

1 2( ) ( ) ( ).v wy t c x t c x t= +   (6) 

��� 4&�/ ������ � +���&��$ ��� 3���/�"&� ��"#��&��$ "�"&�-

/' � � -��"�"&�/' (3) "����&"� # -�"&�����3 ��� 3��&� �, #�&��'$

-�� �'-� ����� !" ���$ -� ��$ ��� 3���/�"&�, /���& ���"-���&.

+���&��� ��""&���� ���� ���� .��%� "�"&�����, &�# #�# �2��#� ��"-

"&���� ���� !��� �&�����& �-��������"#�/! !�������3 [1].  ���-

/����"&. ��""&���� ���� �&���$ #�/-����&' ���� .��%� !" ����

�-���� ��&"� "��$"&��/� -��"�"&�/' (4) � �� �'(���. ��� �%����

/���� ��""/�&����&. ��!%�� ������ ��� 3���/�"&� [1].   
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