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)��, %. ���"#) 

�, �������	*5���0�(3'�	  

'	��(�0��(�./ ����	�

��� /�"&������ ��� 5��&� �$, �"������ � �  ���$�'( ����-

1���"#�( "�"&�1 " ��� ���'1� ���/���� ����"&�1� [1]  ����!5 �� 0

�1�5& "�"&�1' �! ���$ ����1�#�, &.�. 1��%��������, �������1��  

!��������1 ( ) ( ) 0y t Cx t= = .  + � �����(���'( � �����'(���'( ��'#-

������'(  ���$�'( "�"&�1 4&� 1��%�������� !���&"� /� ��"&05 �/�-

"�&0 [1], � � 1��%��'(���'( "�"&�1 "�&!�.�� %������ " �����. �#�-

��1 ��#�&��'� ���! 0&�&'.  
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��""1�&��1 "&�����&�!5  ���$�!5 "�"&�1! (1), #�&��!5 �!-

��1 /� �%�&0 /� ��"&05 !/��� ��1�$ � ��� 5���1�$

��� ��  �! ���$ ����1�#�$ [1, 2] /� �%�5& ��������,  /�����-

 ���*�� 1��%�������5   ( ) ( ) 0y t Cx t= = . ��� �/�"���� �! ���$ ����-

1�#� �'�� �5& &�� ������ [1], &.�.  �/���� ���� !�������$ �! ���$

����1�#�, "/�#&�� � ���1����"&�.  + � "�"&�1 " ����1 �(���1 � ��-

��1 �'(���1, #�&��'�  ���'��5& "#� ���'1� "�"&�1�1�,  /� !���'

�&��&' �� �"� &�� ��/��"�. 

	/���� ���� 1[1]. 	&��"�&� 0�'1 /����#�1 "#� ����$ "�"&�1'

(1) ���'��5& ��&!�� 0��� ��" � r � � #�&���%� �'/� ���' "��&��-

3����       0,0,...,0,0 12
≠===

−− BCABCACABCB rr   

+ � &�#�$  "�"&�1' ���1����"&0 �! ���$ ����1�#� ����� ���-

��"&� 1���! ���1����"&05 "�"&�1' � �� �&��"�&� 0�'1 /����#�1, 

(���#&���"&���"#�1 /� ���1�1 �! ���$ ����1�#� �� ��&"� ��" �-

&� 0 /���(����$ -!�#.�� "�"&�1' � "/�#&��1 1����"&�� �%� #����$. 

�����! � ��(������� !�������$ �! ���$ ����1�#� ��3�5& /�� /�-

1�*� /��������� "�"&�1' # "/�.�� 0��$  -��1� [1,2]. 

+ � 1��%��(���'(, 1��%��'(���'( "�"&�1 /�� �����"&�� ��" �

�(���� ��" ! �'(���� (���#&���"&���"#�$ /� ���1 �! ���$ ����1�-

#� "��/����& " �/���� �&� �1 1�&��.' ��������#�. 
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��� 4&�1 /���&�� �&��"�&� 0��%� /����#� "!*�"&����� !" ��-

���&"�  [3]   
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	/���� ���� 2. ������ r = (r1, . . . , rl)T � Nl ��5������� ���- 

����- ������������!� ����0�� (,�) �����-� (1), ���� ���������

���0 �8��   ������:

1. 0,0,...,0,0 12
≠===

−− BCABCACABBC rr  ,  

2.$�����     

liBACBACBACABCBC
rr

i

r

iii
ii ,...2,1.,0,0,...,0,0 11

1

12
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−

−   

������� ��5�����-�. 90��� Ci - ������ -����/� C, i = 1,… l. 

	#��'���&"� !" ���� 1 � 2 � �/���� ���� 2 1�%!& �'&0  /��&�-

�������'1�   �  &�%�� ����(���1' ����*���� /���&�� �&��"�&� 0��-

%� /����#�.  

� ����� "�&!�.�� � � ��"#��/&���'( "�"&�1 [2]   
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���"0 &�#�� � � "#� ����$ "�"&�1' �"� (���3� /� !���&"� /!-

&�1  /��������� ��%! ����%� /!�#� IS – A # #�������"#�$ -��1� ��$-

��3&��""� � �"/� 0�������  /����$ 4#���� ��&��$ -��1�$ (EF1) [2].  

+ � 1��%��(���'( � 1��%��'(���'( #�����&�'( "�"&�1 &���!-

�&"� �"/� 0����&0 ����*���� �&��"�&� 0��%� /����#� � ���! 0&�&'

/� ��"*�/�1�"&� ��"#��/&���'( "�"&�1. ��� 4&�1 /��&�������� �

�/���� ���� �&��"�&� 0��%� /����#� /� �"����� [2] �����&� 0�� !"-

 ����5& ��!����� �! ���$ ����1�#�, � "��&��&"&����� � ��� 5���-

1�"&0 ��"#��/&���'( "�"&�1 /�� �� ���� ���1!*���$. 
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