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	���$ �� �����, #�&���� ��&���"!�& /�&����&� �$ "�"&�1 ����-

�!����� � "�/���������� ��7�#&��, �� ��&"� ��"/��������� ����!-

*�("� � � �����#�3*�( �� ����������� ��7�#&��. +�!%�1! ������&!

"��&��&"&�!�& ������ �����!����� ��/�������%� ��7�#&�, /��"!&"&-

�!3*�%� �� ����������� " 1�1��&� ���� � ��� 3�����. ��# /���� �, 

�����! " -�#&�1 �����!����� ��7�#&�, "&���&"� ������ �.��#� �%� /�-

��1�&��� [1]. 

	�*�%� !�����"� 0��%� /��(��� # /�"&�����3 "�"&�1 #�1/03-

&����%� ������ �� "!*�"&�!�&. 2&� �� 1��%�1 ��!" �� ��� 5���#�1

#�!%�1 �����, %�� "�$��" �"/� 0�!�&"� #�1/03&����� ������, �//���&-

��$ ����$ � -����"��������1. � �&#�'&'( �"&����#�( 1���� �"&��-

&�&0 ��5���� #�# �� ��"&�&���� " ��'( 1�#��#��&��  ���( &�/�

Arduino � Raspberry Pi, &�# � �� �� 05�( 1��%������'( "�"&�1�( �

# �"&���(. 

� �����&��1 �'��" �&� 0�'( 1�*��"&�$ 1�#��/��.�""���'(

"���"&� /�"&������ "�"&�1 #�1/03&����%� ������ "&� � �'(���&0 ��

�� 05�$ #�!% ����� /��# ����%� ��/��� ����. ��1/����, #�&��'�

�1�3& � �&� 0�!3 �"&���3 �����&��, /��� �%�3& "��"&����'� ��5�-

���, �"������'�, � �� 05��"&�� "���1, �� �'5� !#�����'( 1�&���-

#�(. � &��� ���1�, � �����1 ��/��� ���� /� !�� � ��"/��"&�������

� %���&1' " �"/� 0�������1 �&#�'&'( �������&�# � "������� %�&�-

�'( ��� ��&�#. ��1�$ /�/! ����$ #!1! �&����$ ��� ��&�#�$ ���"0

�� ��&"� OpenCV [2], #�&����  �%#� ��&�%���!�&"� � Microsoft Visio 

Studio, Matlab, LabVIEW, Phyton � Qt. 

� �"���� /�����%1' Tracking-Learning-Detection (TLD) [3]  �-

��&: "�/����������, ��!����� � �����!�����. 	�� �� �3&"� &�"��

����1�"������'1� 1���! "���$ �� "��& �"/� 0�������, " ����$ "&�-

���' – -��%1��&�� &���#&���$ � ���! 0&�&�� �����!�����, � � ��!-

�����; � ���! 0&�&�� ��!�����, � "��3 ������0, - � /��.�""� �����!-

����� (��". 1). 
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���.�""�1 ��!����� !/��� ��& /��� «4#"/��&��», #�&��'� /��-

������& �.��#! �5���# ��&�#&���.  
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*������ 1 - ,�!���%&� TLD 

+�!%�� /�����%1� – «" ������-/�-��"/��������3» �.������&

��7�#& /� ��1������1, /� !����'1 �"# 3��&� 0�� � &�#!*�1 ���-

��������. 2&�& 1�&�� �"# 3���& �����#������� ��#�/ ���� �5���#

(��". 2.)  
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*������ 2 - �=A�( ���&� !�=��� TLD-��%�!��&�

����� /����( /�����%1, ���/&���'� 1�&��' «" ������-/�-

��"/��������3» �' � �������&��', �&��' ����� �&0 ��&�#&�� ��7�#-

&� ��&���#&����. 	�� /���/� �%�3& «"�1���!�����» � � /� !�����

���'( �����.�� ��&�#&���. � "�1���!����� ��&�#&�� /�"&����� «/�-

����!�����&"�», ��/� ���  ��� !�� �� &��#�, /����� ���*�� ��7�#-

&!. + � /��'5���� &����"&� "�/���������� /�� #��#��&�'� ������

�"/� 0�!3& � "��1�"&�!3 ����&! ��� ���'( /��(����, ��/��1��

TLD, CMT � Struck  
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