Пытанні па тэарэтычнай механіцы для студэнтаў 2 к МА, КМ, ПІТТ
(3 семестр)
1. Сферычны рух цела. Вуглы Эйлера.

2. Рух цела вакол паралельных восей.
3. Уяўленне руху цела вакол восей, якія перасякаюцца, з пункту гледжання тэорыі складанага руху.
4. Вызначэнне скорасцей пунктаў цела пры яго руху вакол паралельных восей.

5. Вызначэнне скорасцей пунктаў цела пры яго руху вакол восей, якія перасякаюцца.

6. Спосаб Віліса пры кінематычным разліку планетарных перадач.

7. Тэарэма аб праекцыях скорасцей у плоскапаралельным руху цела.

8. Вектары вуглавых скорасцей у сферычным руху цела.

9. Складовыя вектара вуглавога паскарэння ў сферычным руху цела.

10. Складовыя паскарэння пункта цела ў сферычным руху.
11. Вызначэнне паскарэння пункта цела ў сферычным руху.
12. Вызначэнне месцазнаходжання цела з адным нерухомым пунктам пры вядомых вуглах Эйлера.
13. Вуглавая скорасць цела ў сферычным руху.
14. Вызначэнне скорасцей пунктаў цела ў сферычным руху.
15. Вуглавое паскарэнне цела ў сферычным руху.

16. Кінематычны разлік дыферэнцыяльнага рэдуктара.

17. Плоскапаралельны рух цела. Ураўненні плоскапаралельнага руху цела.

18. Рух цела вакол дзвюх восей, якія перасякаюцца.

19. Уяўленне плоскапаралельнага руху цела як складанага руху цела.

20. Вызначэнне адноснай і пераноснай скорасцей пунктаў цела пры яго руху вакол восей, якія перасякаюцца.

21. Тэарэма складання паскарэнняў пры плоскапаралельным руху цела.
22. Тэарэма складання скорасцей пунктаў цела пры плоскапаралельным руху.
23. Спосабы вызначэння скорасцей пунктаў цела пры плоскапараллельным руху.
24. Кінематычны разлік планетарнай перадачы.
25. Імгненны цэнтр скорасцей у плоскапаралельным руху цела.
26. Паняцце аб асявым моманте інерцыі цела.
27. Тэарэма аб кінетычным моманце механічнай сістэмы адносна некаторага цэнтра.
28. Тэарэма аб кінетычным моманце механічнай сістэмы адносна восі.
29. Механічная сістэма. Сілы, якія дзейнічаюць на механічную сістэму.
30. Аналіз вярчэння цела вакол нерухомай восі пад уздзеяннем розных сіл.
31. Свабодня ваганні груза на спружыне.
32. Эквівалентная жорсткасць спружыны.
33. Тэарэма аб колькасці руху механічнай сістэмы.

34. Тэарэма аб руху цэнтра мас.

35. Цэнтр мас механічнай сістэмы. Скорасць і паскарэнне цэнтра мас.

36. Затухаючыя ваганні груза на спружыне.
37. Дынаміка. Асноўныя законы дынамікі.

38. Дыферэнцыяльныя ўраўненні руху матэрыяльнага пункта.

39. Аналіз руху матэрыяльнага пункта па прамой пад уздзеяннем розных сіл.
40. Дыферэнцыяльнае ўраўненне вярчэння цведага цела вакол нерухомай восі.

41. Вымушаныя ваганні матэрыяльнага пункта без уліку супраціўлення асяроддзя.

42. Аналіз руху матэрыяльнага пункта па крывалінейнай траекторыі пад уздзеяннем розных сіл.

43. Тэарэма аб колькасці руху матэрыяльнага пункта.

44. Тэарэма аб моманце колькасці руху матэрыяльнага пункта.

45. Колькасць руху матэрыяльнага пункта, цвёрдага цела і механічнай сістэмы.
46.  Момант колькасці руху матэрыяльнага пункта адносна цэнтра і восі. 

47. Гарманічныя ваганні матэрыяльнага пункта пад уздзеяннем аднаўляючай сілы.
48. Затухаючыя ваганні матэрыяльнага пункта.
49. Аперыядычны рух матэрыяльнага пункта пад уздзеяннем аднаўляючай сілы і сілы супраціўлення асяроддзя.
50. Вымушаныя ваганні матэрыяльнага пункта ў асяроддзі, сіла супраціўлення якога лінейна залежыць ад скорасці.
51. Моманты інерцыі цвердага цела адносна плоскасці, восі, цэнтра.
52. Залежнасці паміж момантамі інерцыі цела адносна плоскасцей, восей, цэнтра ў аб’емным і плоскім целе.
53. Тэарэма аб момантах інерцыі цвердага цела адносна паралельных восей.

