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 )������ �����
"'� �0�������1 +�-*�4�� '�*� 20 ��-�2���.�2 �*&�',����+,

*'��.86�� '�*�+�-*�4����0� ��*+�.2��+0: 7'�-+����01 -'���2�+�-

�0*�+�2�� * 3.�-4��1 ��'�*-�&�Haglof HEC–R, 7'�-+����01 .',+��-

��.-���1 ��',��2�� Haglof DME (Haglof Sweden),7'�-+����01 ���-

���2�+� Criterion RD 1000 � '�����01 ��',��2�� TruePulse 360 �+

-�2&���� LaserTechnology, � +�-�� 7'�-+����0� &�'��+�2��0 -�2-

&���� Savcor (-�',-.'�+��-&�'��+�2�� MasserRC2 � &�'��+�2��-

7-'�2�+� MasserRC3H) [1, 2].

�����'�� &��*+�1 *����2���01 &�'��+�2�� &���*+���'� -�2-

&���� Haglof – 7+� ��2���+�',�01 ��*+�.2��+ 2��(�4�'���(� �����-

����� Haglof HEC–R. �����'��+ �0&�'��+, ��2������ �0*�+0 �����,-

��, .-'���� '���1, �&����'���� ��&�*� � *.220 &'�6���1 *�����1

��*������� �� ����2 (�-+���. <�-+���*-� &����� &���*+��'��+ *���1

2��������������.8 ���*�8 �0*�+�2��� Haglof HEC �*��6���.8

4�&�02 &�'��+�2���2 Haglof Factor Gauge (Haglof HEC–R, ��*. 1). 

������  1 – ,�5����'�" Haglof HEC–R 

� )��� ��5�) �**'�������1 �0'� +�-�� &�����'��������0

3.�-4����',�0� ���2����*+� ��*+�.2��+� Haglof DME (Haglof 

Sweden) � -��+�-*+� ��&���'���1 �*&�',������� �'� �0�������1 +�--

*�4�� '�*�, +�-*�4�� '�*�*����(� 3���� (.',+����.-���1 ��',��2��

DME (1 �'� 2 5+.), +���*&�����, ���&+��, 5+�+��) [3]. 

��'���� ��.) .',+����.-��0) ��',��2���� � -�2���� +�-*�+�-

��� &����'��+ �*&�',����+, ���� �� ��*+�.2��+�� � -���*+�� +���*-

&������ (�+����+�'�) (����)���2� ������� �0*+���+, � 2��8 �&4�8
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����+0 «� -���*+�� &���2��-�-�+����+�'�», �+&����+ ����)���2�*+,

� +���*&������). "'� ��2������ ��**+����� �*&�',�.�+*� +�)��'�(��

.',+����.-��0) �2&.',*��, *-���*+, ��*&��*+������� *�(��'�� ����-

*�+ �+ ��*-�',-�) &�-���+�'�1, ��&��2��, �'����*+, ����.)�, �+2�-

*3����� ���'����, �����',5�� �'����� �� +����*+, ��2�����1 �-��0-

���+ +�2&���+.�� ����.)�. "'� &����',��(� ��2������ ��**+����1

.',+����.-���1 ��',��2�� Haglof DME �2��+ �*+�����01 ��+��-

+�2&���+.�0, -�+��01 -�2&��*��.�+ �'����� ��2�����1 +�2&���+.�0

����.)�. ��- *'��.�+ �� ���'��� '�+���+.��0) � ��+����+ �*+����-��, 

7'�-+����01 .',+����.-���1 ��',��2�� Haglof DME – �����'�� ��*+�

&��2����+*� �'� ��2������ ��**+����1, � +�-�� �'� ��-'��-� -�.(�-

�0) &����0) &'�6���- (���) &�� �0�������1 +�-*�4�� '�*� � '�*�-

�����+�����4��. 

�� ��*.�-� 2 &���*+��'�� .',+����.-���1 ��',��2�� -�2&����

Haglof * -�2&'�-+.86�2�. 

1 – .',+����.-���1 ��',��2�� Haglof DME; 2 – +���*&�����; 3 – ���&+��  

(-��.*�01 &���)����- �� 360°); 4 – 5+�+�� �'� ��2������ &�����1 &'�6���

������  2 – �56�"�;&� �&�< %�56��'�"  �'4���� Haglof  

��5 �&0+ +�-�� *����+�',*+�.�+ � +�2, �+� 7'�-+����01 .',+-

����.-���1 ��',��2�� Haglof DME 4�'�*�������� �*&�',����+, �'�

��-'��-� -�.(��0) &����0) &'�6���- � ��2������ ��**+����1, ��-

&��2��, �'� +�-*�4�� �����*+�� '�*�*�-� -�.(��02� &����02� &'�-

6��-�2� &�*+�����(� ����.*� – � .*'����) «����*+�+����1 ����2�-

*+�». ��� �*&�',������� ��',��2��� Haglof DME ��+ ����)���2�*+�

�.���(� &��2��� ��**+����1 �� 4��+�� &'�6��-�. Haglof DME 4�'�-

*�������� �*&�',����+, �'� ��-'��-� ��'�*-�&���*-�) -�.(��0)

&����0) &'�6���-, ��*+�.2��+ �2��+ �*+�����.8 �&4�8 * ���'��-

�02� ��������2� 3�-+���� &�'��+�2��� (��+�2�+���*-� �0��*'��+*�

-��+���*-�� �������� ��**+����� �� ������ � ����*�2�*+� ��������

3�-+��� &�'��+�2��� � ��2������(� ���2�+�� *+��'�) � -�.(��0)
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&'�6���- &�*+�����(� ����.*� (* &�����-�1 &�(������0) �����,��). 

/'�-+����01 ������2�+� Criterion RD 1000 – 7+� �0*�+�2��, 

.('�2��, &�'��+�2�� �������+���01 �'� ��2������: ���2�+�� ��-

���� ��*-��+�-+�02 *&�*���2 �� ��**+����� (�� '8��1 �0*�+�), 

��*�'8+��1 &�'��+0 (* &�����-�1 «(������0)» �����,��), �0*�+0

������, �� -�+���1 ��)���+*� ����)���201 ���2�+� (�������� ���-

�����). $���5�1 ���.',+�+ ��*+�(��+*� &�� �*&�',������� �2�*+�

* ������2�+��2 Criterion RD 1000 ��',��2��� TruePulse 360 [4].  

�� ��*.�-� 3 &���*+��'��� &��+�+����� *+��4�� �'� ��2���-

��� +�-*�4����0) &�-���+�'�1 * &�2�6,8 ������2�+�� Criterion 

RD 1000 � ��',��2��� TruePulse 360 �� ����2 5+�+���. 

1 – ������2�+� Criterion RD 1000; 2 – ��',��2�� TruePulse 360 

������  3 – ���%"�'��" Criterion RD 1000  

� %�56��'�" TruePulse 360 �� �%��' ?����&�

��� &��-'8����� ����� *���1�01 &��+ �2���-��*-�(� '�-

�����(� ��',��2��� Laser Technology – TruPulse 360 – (������-

+�',��� ��**+����� �� �����,�� ��+�2�+���*-� &������+*� �

Criterion RD 1000 � 2���� '�(-� �&����'�+, ��)���+*� '� «&�(��-

����0�» �����,� � �'� ��� .��*+-�. 	���-� ��**+����� 2���+ �0+,

��2����� * &�2�6,8 2����1 '��+0 �'� &��+�+����(� ��',��2���

� ������� ��.��.8. 

�*&�',������� ������2�+�� Criterion RD 1000 � ��',��2���

TruePulse ��'��+*� .����02 � 733�-+���02 ��5����2 *���� ��-

+�',��1 ��3��2�4�� � '�*�0) ��;�-+�) (� +�2 ��*'� �'� *���� &�-

'���(� 2�+����'� � &���-+�) �������+-� � *����5��*+������� ��-

4����',�0) '�*�+�-*�4����0) � '�*�.*+���+�',�0) 2�+����'��, 

&�� ��.���-�**'�����+�',*-�) ����+�)).  

<��*-�1 -�2&����1 Savcor &���'���� ���(���',�01 &�����

�'� *���� � ������+-� ����0) ��'�*-�&���*-�1 +�-*�4��: -�',-.'�-

+��-&�'��+�2�� MasserRC2 � 2���������������� 2���', MasserRC3H 
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&����'��+ &��0*�+, -���*+�� &�'��0) ����+ �� *��+ *���� � )�������

����0) +�-*�4�� � 7'�-+�����2 ���� [5]. 

�� ��*.�-� 4 ���������0 7'�-+����0� &�'��+�2��0 -�2&����

Savcor: -�',-.'�+��-&�'��+�2�� MasserRC2 � &�'��+�2��-7-'�2�+�

MasserRC3H. 

�) ��',-.'�+��-&�'��+�2��

MasserRC2 

�) ��'��+�2��-7-'�2�+�

MasserRC3H 

������  4 – 15� �"���8� 4�5����'�"8  �'4���� Savcor 

� +��'�4� 1 &�������0 ���.',+�+0 ���'��� � &������ '�*�+�--

*�4����0) ��*+�.2��+�� �'� �0�������1 +�-*�4�� '�*�. 

��95�#� 1 – ��;�56���8 ���5�;� � 4�%9�"� 5����� ��#����8�  

����"�'����& %5� &89�"����< �� ��#�� 5���

��������  

��*+�.2��+�

��)����*-�� ���2����*+� ��2������

���2�+��� �0*�+

*.22  

&'�6���1

*������

��**+�����

Haglof HEC–R – + / �� 999 2 + – 

Haglof DME – – + + / �� 30 2

Criterion RD 1000 + / �+ 5 �� 254 2 – + – 

TruePulse 360 – + – + / �� 2000 2

MasserRC2 – – + – 

MasserRC3H – – + – 

�*&�',������� 7'�-+�����(� &������ �'� ������+-� ���.',+�-

+�� ��2�����1 �� ��'�*-�&���*-�1 &���� .*+�����+ ��*- �5��-� ��*-

��+�� – -����� .�+����� ������ ����+��2 -��&-� ����*�+*� � &�2�+,

.*+��1*+��. � �*&�',�������2 �05�&�����*'���0) '�*�+�-*�4���-

�0) &������� � ��*+�.2��+�� �����+�',�� &��05��+*� +����*+,

+�-*�4�� '�*� &�� '�*�.*+���+�',�0) ����+�), *����� &�� 7+�2

+�.����+��+0 �� �0&�'���2.8 ����+. � '�*., �*� 7+� � *���-.&��-
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*+� &����'��+ &��0*�+, -���*+�� � 733�-+����*+, '�*�+�-*�4���-

�0) ����+. 
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��&��* ��.����� &��*+���*+�����1 *+�.-+.�0 � �� �'����� ��

+�-*�4����0� &�-���+�'� �����*+��� ��**2�+����'*� ���'���02� ��-

+���2�. �.6�*+�.�+ 2����*+�� &��)���� - ��5���8 �����1 ������. 

	*������ +�.���*+, &�� ��.����� &��*+���*+�����1 *+�.-+.�0

��*������1, ��-'8���+*� � �� *+�.-+.���������*+� � *�',��1 ����-

�������*+�. /+� &���'�2� ��5��+*� * &�2�6,8 �2�+�4�����(� �

���'�+���*-�(� 2���'��������, &�-��0��86�) �����-������� ����-

�������(� &��*+���*+�����(� ��*&����'����, -�+���� ��;�*���+*�

��.*+�1����1 ����2�-�1 &��*+���*+�����1 *+�.-+.�0 � &��4�**�2�

)��+���*-�1 *�2���(�����4��. 

"'� ���'��� '�*�+�-*�4����0) &�-���+�'�1 �����*+��� � ��+�-

2�+���*-�2 ����2�, &���-+�������� � -��+��'� &������20) '�*�)�-

��1*+����0) 2���&���+�1, � +�-�� �4��-� �'����� &��*+���*+�����1

*+�.-+.�0 �����*+��� �� +�-*�4����0� &�-���+�'� �0'� &����+� �*-

&�',����+, Quantum GIS (QGIS). 


