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The way of adaptation of a method of modelling of multicomponent rectification «from a plate to a 

plate» for calculation of division alcohol multicomponent mixes is offered. The given way allows to re-

duce analytical dynamic models, models aperiodic a link of the second order and a link of delay that has 

allowed to receive transfer functions for calculation of parameters of quality of process of rectification. 

The analysis of the received transfer functions for the various substances included in made spirit and vari-

ous modes of productivity of installation which has shown that essentially distinguished factors of transfer 

are observed carried out. It causes application of a circuit of adaptation of factor of amplification in system 

of automatic control. For an estimation of quality of management rectification installations from a position 

of quality management of a product and economy of power resources the generalized criterion is offered. 
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Ki Ti Ki Ti Ki Ti 

0,18 0,08 0,20 0,08 0,27 0,09 

0,19 0,08 0,25 0,08 0,29 0,09 

0,21 0,08 0,30 0,08 0,31 0,09 

0,25 0,08 0,35 0,08 0,37 0,09 

0,27 0,08 0,40 0,08 0,44 0,09 

0,29 0,10 0,45 0,09 0,51 0,10 

0,33 0,10 0,50 0,09 0,58 0,10 

0,36 0,10 0,55 0,09 0,64 0,10 

0,39 0,10 0,60 0,09 0,71 0,10 

0,42 0,10 0,65 0,09 0,78 0,10 

0,52 0,16 0,70 0,09 0,85 0,11 

0,60 0,16 0,75 0,09 0,91 0,11 

0,70 0,19 0,80 0,09 0,99 0,11 

0,75 0,20 1,00 0,09 1,00 0,11 

0,80 0,20 1,00 0,09 1,30 0,11 

0,90 0,26 1,00 0,09 1,35 0,11 

1,05 0,27 1,00 0,10 1,35 0,15 

1,50 0,27 1,00 0,11 1,35 0,16 

1,90 0,28 1,40 0,12 1,36 0,17 

1,90 0,28 1,50 0,13 1,37 0,18 

2,40 0,09 1,60 0,14 1,38 0,19 

2,51 0,10 1,70 0,15 1,40 0,20 

2,54 0,13 1,90 0,20 1,45 0,30 

2,60 0,16 2,00 0,25 1,50 0,35 

3,82 0,20 2,80 0,30 1,60 0,40 

4,89 0,23 2,90 0,35 1,79 0,45 

5,16 0,26 3,32 0,40 2,48 0,55 

5,24 0,29 3,45 0,45 2,66 0,80 

5,28 0,33 3,50 0,50 2,73 0,90 
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  x1(t), x2(t), x3(t), x4(t), x5(t), 
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