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будет отображён повторно. В функции «render» мы указали условие, 

которое определяет, что будет отображаться: «EmployeeDetails» или 

«ErrorComponent». Так как для «hasError» установлено значение 

«true», отображён будет «ErrorComponent». В этом сценарии ошибка 

обработана, поэтому приложению ничто не мешает продолжать  

работу.  
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Некоторое время считалось, что все основные вопросы каче-

ственной теории управления для линейных динамических систем рас-

смотрены и решены в 70-80 годы двадцатого века. Но при вниматель-

ном рассмотрении выяснилось, что ряд стандартных задач, как-то за-

дача стабилизации линейной системы обратной связью по выходу, за-

дача робастной стабилизации, задача одновременной стабилизации 

набора систем являются невыпуклыми и NP-сложными. Это означает, 

что эффективных способов их решения нет и быть не может, если под 

эффективным способом понимать такой который приводит к точному 

решению (если оно существует) с произвольной точностью за «разум-

ное» время [1].  

Известно, что первым требованием к реальной системе управле-

ния является требование устойчивости [2]. Отметив, что множество 

устойчивых линейных систем невыпукло в пространстве параметров 

матрицы системы, было предложено [1, 3] выделить класс  

сверхустойчивых линейных систем, определив это понятие не через  

собственные числа матрицы, а непосредственно через параметры мат-

рицы системы, а именно, потребовав для непрерывных систем выпол-

нения для элементов матрицы системы неравенства 

0)min()( >--= å
¹ij

ijii aaAs  а для дискретных систем 1max <= å
j

ijaA .  

Эти условия являются достаточными для асимптотической устойчи-

вости по Ляпунову, их решения обладают хорошими свойствами схо-

димости и для них многие задачи качественной теории управления, 

такие как синтез статической обратной связи по выходу, одновремен-

ная стабилизация, робастная стабилизация, подавление возмущений 

сводятся к задачам линейного программирования и имеют достаточно 

хорошее численное решение. Но достаточно ясно, что сверхустойчи-

вые системы составляют весьма узкий подкласс устойчивых по Ляпу-
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нову систем, а для дискретных систем отмечен парадокс – переход от 

дискретного уравнения высокого порядка к системе приводит к поте-

ре сверхустойчивости. Этот парадокс был решен в [4], где изучена 

сверхустойчивость нестационарных дискретных систем.  

В последние десятилетия большой популярностью пользуются 

линейные дескрипторные системы [5], или, в другой терминологии, 

алгебро-дифференциальные системы. Они широко используются при 

математическом моделировании экономических процессов, процессов 

в электрических цепях, моделировании технологических процессов 

переноса (материала и тепла), задачах демографии.  Это происходит 

тогда, когда наряду с дифференциальными связями встречаются и ал-

гебраические (функциональные) зависимости, например условия ма-

териального или финансового баланса. При их рассмотрении была ис-

пользована как теория регулярных и сингулярных пучков матриц, так 

и различные псевдообратные матрицы, в частности, обратные 

Драйзина, с помощью которых удается, как выяснить структуру ре-

шения в регулярном случае, так и получить явные формулы для 

нахождения коэффициентов линейной обратной связи в задаче мо-

дального управления. 

В докладе для регулярных линейных дескрипторных систем 

рассмотрена задача обеспечения сверхустойчивости линейных дис-

кретных дескрипторных систем. В частности, показано, что для нор-

мализуемых систем [2] результаты аналогичны обыкновенным систе-

мам, а для общего класса регулярных дескрипторных систем имеются 

дополнительные трудности.   
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