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СОЗДАНИЕ ИМИТАЦИОННОЙ МОДЕЛИ ОДНОМАШИННОЙ 

ЛЕСОПРОМЫШЛЕННОЙ СИСТЕМЫ 

«Имитационное моделирование есть процесс конструирования 

модели системы и постановки экспериментов на этой модели с целью 

либо понять поведение системы, либо построить теории и гипотезы, ко-

торые бы объясняли поведение системы как в настоящем времени, так 

и в будущем» [1]. 

В настоящее время для создания адекватных имитационных мо-

делей используется ряд прикладных программ [2]. Помимо специали-

зированных программных средств, для создания простых имитацион-

ных моделей можно использовать табличный процессор MS Excel. 

С целью качественного сравнения моделирования работы одно-

машинных лесопромышленных систем, по математической модели со-

ответствующей системы [3, 4], были созданы имитационные модели в 

Anylogic [5, 6] и MS Excel. Фрагменты результатов моделирования пред-

ставлены на рисунок 1. 

С помощью построенных моделей были проведены компьютер-

ные эксперименты, которые позволили оценить эффективность работы 

изучаемой системы массового обслуживания.  

Результаты исследований показали, что при создании модели в 

MS Excel не возникло сложностей с формализацией простой математи-

ческой модели одномашинной системы [3, 4]. 
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а – в MS Excel; б – в AnyLogic 

Рисунок 1 – Визуализации работы созданных моделей системы 

Проведение экспериментов с моделью осуществлялось помощью 
анализа «Что-Если». Необходимо отметить, что при увеличении слож-
ности математической модели, будут возникать сложности в описании 
ее для Excel и использовании инструмента «Что-Если». 

Создание полноценной модели в Anylogic, по сравнению с 
MS Excel, требует более высокой «точки входа» при работе с програм-
мой. Другими словами, возникает необходимость изучения интерфейс 
программы, инструментов и методик моделирования, применяемых 
при работе с Anylogic. Но несомненным достоинством полученной мо-
дели является широта и глубина возможностей экспериментов над по-
лученной моделью. 
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ТЕХНОЛОГИИ АВТОМАТИЧЕСКОЙ ИДЕНТИФИКАЦИИ 

ТОВАРОВ В ЛОГИСТИЧЕСКИХ ПОТОКАХ 

Под автоматической идентификацией товаров следует понимать 
группу методов, позволяющих автоматически идентифицировать объ-
екты и фиксировать данные об этих объектах в специализированных 
системах. 

Системы автоматической идентификации, в общем случае, 
можно разделить на два направления – контактные и бесконтактные. 
В настоящее время наибольшее распространение получили следующие 
технологии бесконтактной идентификации [1, 2]: на основе штрихо-
вого кодирования; на основе радиочастотных меток. 

В соответствии с межгосударственным стандартом ГОСТ 30721-
2000 «Автоматическая идентификация. Кодирование штриховое. Тер-
мины и определения», штриховое кодирование (Bar Code Technologies) 
– технология автоматической идентификации и сбора данных, основан-
ная на представлении информации по определенным правилам в виде 
напечатанных формализованных комбинаций элементов установлен-
ной формы, размера, цвета, отражающей способности и ориентации для 
последующего оптического считывания и преобразования в форму, не-
обходимую для ее автоматического ввода в вычислительную машину. 

Существует множество способов изображения товарного номера 
и различной другой информации в виде штрихового кода, большинство 
из которых имеют узкую сферу применения. В качестве наиболее из-
вестных можно назвать EAN/UPC, Код 39, ITF, ITF-14, Код 128, 
EAN/UCC-128, Код 93, RSS, Код 49, PDF-417, QR-код, Микро-PDF, 
Data Matrix, Кодабар и т. д. [3]. 


