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ВНЕДРЕНИЕ ИННОВАЦИОННО-КОНСТРУКТОРСКИХ  

РАЗРАБОТОК НА ПРЕДПРИЯТИИ 

В современных условиях предприятия машиностроения прояв-

ляют повышенный интерес к реализации технологических инноваций, 

что позволяет им снизить издержки производства и нейтрализовать 

определенные риски в производственной деятельности. Внедрение 

робототехники в промышленное производство –  всемирная тенден-

ция, которая лежит в основе четвертой промышленной революции или 

индустрии 4.0. По данным PwC, Япония и Германия лидируют по ко-

личеству патентов и лицензий на робототехнику и автономные систе-

мы (24 % и 22 % соответственно), в то время как в США сосредото-

ченно 17 % патентов всего мира, а в Китае и Южной Корее –  13 % и 

10 % соответственно. Основными производителями на рынке Герма-

нии в сфере роботизации и автоматизации выступают Siemens, Festo 

Robotics и KUKA Robotics [1]. 

Преимуществами роботизации стало не только отсутствие ка-

ких-либо социальных требований к организаторам производства, но и 

то, что они используются круглосуточно, роботами не допускаются 

ошибки, выше их производительность, точность по сравнению с чело-

веком. Технологические процессы достаточно легко перепрограмми-

руются на выпуск новых видов продукции. Наличие компьютерных 

сетей позволяет осуществлять функции контроля удаленно, не требуя 

непосредственного присутствия людей на работающем предприятии 

[2].  

Роботизированные производства выстраиваются на семи общих 

принципах для организации производства и его автоматизации, кото-

рые следует считать ключевыми принципами внедрения для машино-

строительных предприятий. Это: непрерывность, параллельность, 

прямоточность, комплексность, пропорциональность, ритмичность, 

гибкость. Разработка техпроцессов автоматизированного производ-

ства по сравнению с технологией неавтоматизированного имеет свою 

специфику – требования к гибкости и автоматизации производствен-

ных процессов диктуют необходимость комплексной и детальной 

проработки технологии, тщательного анализа объектов производства, 

проработки маршрутной и операционной технологии, обеспечения 

надежности и гибкости процесса изготовления изделий с заданным 

качеством. Основные размеры рабочей зоны ГСС (гибких статочных 
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систем) определяются из анализа взаимного расположения робота, ос-

новного и вспомогательного технологического оборудования, кинема-

тики движения детали в пространстве, подходов исполнительного ор-

гана в рабочую зону оборудования и кинематического анализа компо-

новки промышленного робота. 

Широкое распространение в машиностроении нашли порталь-

ные подвесные роботы и напольные промышленные роботы. Приме-

нение на промышленных предприятиях ГСС с промышленными робо-

тами различных компоновок позволяет во много раз увеличить произ-

водительность изготовления изделий, повысить экономические пока-

затели, точность и качество выполнения технологических операций, и 

дает возможность непрерывного производства изделий в три смены 

365 дней в году. 

Автоматизация заменяет человеческий труд, однако прогнози-

руется, что на каждые 10 автоматизированных рабочих мест будет со-

здаваться одно новое рабочее место в сфере программирования, ди-

зайна, обслуживания или обучения. Это потребует оценки глубины 

структурных изменений на рынке профессионального образования и 

подготовки кадров, инвестировать в новые нужные профессии в пра-

вильное время. Использование промышленных роботов в разы повы-

шает экономическую эффективность по сравнению с использованием 

человеческих трудовых ресурсов. Так BCG сообщил, что в автомо-

бильной промышленности США общие затраты на работника состав-

ляют 25 долларов в час, а средние затраты на робототехнику состав-

ляют 8 долларов в час, что в 3 раза меньше [3]. 
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