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К ВОПРОСУ О СТАБИЛИЗАЦИИ ЛИНЕЙНЫХ СИСТЕМ 
НЕЙТРАЛЬНОГО ТИПА

Рассматривается задача нахождения управления по принципу обра
ти связи, при котором замкнутая система асимптотически устойчива, 
._е. задача стабилизации, для следующей линейной двумерной динами
чной системы нейтрального типа:
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Регулятор типа (2) представляется более практичным (в смысле 
зостоты реализации), однако, будучи частным случаем (3), является 
1енее общим.

В зависимости от исходных параметров системы (1), возможны 4 
ыучая;
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Для каждого из этих случаев получены достаточные параметричес- 

яеусловия стабилизируемости системы (1) регулятором типа (2) и 
«обходимые и достаточные параметрические условия стабилизируемости 
пстемы (1) регулятором типа (3).

Дан алгоритм построения регуляторов типа (2) и (3).

Вводятся два типа регуляторов:
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( 3 )
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