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АПЕРШДЙЖЖЖ УЕРАЗЖЕШЕ ШОГОШРШШ
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Ири изучении реальных систем управлеггия иатемвгическаЕ пен­
дель процесса в не посредственных физических переменных обычно 
МПисывается а виде скстешл диффереицмыпдаас уравнений, неравре- 
■цькнак относительно стершей проиваодно*. Авалоптаяя "Ситувцня 
имеет место при описании объектов в виде дискретных систем. Та­
кие системы навиваются либо обобдф иными линейными систеьами, 
либо сингудярншш, либо дескриптора®®!, и “ шега вззд:

SE(t+l) -  Ах( t)  +Bu( t ) , detS -  0 . (1)
Си му (1) предполагаем регулярной, т. е. det(ds -  А) ^  О . 
Невестке, что не при любых начальных условиях x(ts ) -  тф сущест- 
|ует решение системы (1), поэтому будем считать, что начальные 

довия принадлежат допустимому начальному кюдаству.
Задача апериодического управ ленка состоит а выяснении s ar­

ea о существовании и неоосредстветкш нахождении такой лкней- 
й обратной связи, которая обеспечивает зануление выхода снс- 
мы за конечное число аагав, т. е. ■ < *•

s ( t , )  -  xe , x ( te + М) -  О.. . : (2)
Используя приведение пучив мвтрив AS - А к канонической 

Ьрме Вейерштрвсса, т. е. вегпяа> системы (.1) в виде
*rCt+i) -  is ,( U  ■* B*u{t) (S)
JsyCt+l) -  Jj:t) + (4)

Юлучены следуй®* достаточные усдовв возможности елеиодическо- 
•о управления:

Теорема: Дан судествсвакия матрицы Q такой, что в сист •*

1(1) с обратной связью u(t) « Qx{ t)  виюлняется равенство 
x(te+ К) -  О достаточно полной управляемости системы (3) и вы 
Волнения условия rankt B^s JB̂ p . . , :  Jrf''^ r3 -r.j.

Рассмотрен вопрос об эквивалентных достаточных условиях 
апериодического управления, неучена возможность применения алго­
ритма Луекбергерв (shuffle algorithm) для яепосредстзэнного на­
хождения регулятора.

I*)
Работе финансируется бондом фундамент альиых исследований 
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