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МОДАЛЬНОЕ УПРАВЛЕНИЕ СЙСТЕМАШ 
0 РАСПРЕДЕЛЁННЫМ ЗАПАЗДЫВАНИЕМ У

Рассматривается система с распределённым запаздыва­
нием по состоянию и управлению »
£ ( * ) = ( t ) a A + r ) c f c + з t>o?(l) 
(йу  -  постоянные (л*(г)-матрицы, i j  -  «.-векторы.j-o,
Ж -), -  кусочно-непрерывная на L-K.Oj Сп* «^-матрица-функ­
ция,. &(■) -  кусочно-непрерывная на £ - ■  л-вектор-функ- 
ц ш г о= < £?= £ )  .

Для системы (I) получено достаточное» s также необ­
ходимые условия модальной управляемости в специальном 
классе линейных регуляторов по типу обратной связи

=j | b(fW'r ^  ^  )о1Г,..<&*) '2j

»=■>„<. .< ,9oj'£ > CycrCt,,..., lk ) -  куючно-непрерыв-
ные и-вектор-функции, t £e [ -£ ,o j ,f‘ i,~. 
штрих (^означает транспонирование.

Теорема I . Для модальной управляемости системы (1) 
воздействием регулятора (2) достаточно» чтобы 

dd: ,Q/K*jh[>:X..v$* ‘V*Wa)]-  cervit+0,
й(Ъ)-1-А\ е \  W riest, iiO ^o b r  ts)v j » o  О -Z  j * o  -  t, }

О  -  поле комплексных чисел.
Теореме 2. Условие

c k t  W CK)*o, АбС, , («)
является необходимым для модальной управляемости снстеш 
(l) регулятором (2).

Теореме Р. Если системе ( J ) , (21 модально управляе­
ма. то имеет место соотношение:

/ Е  '•W ;у л е - с ,
где Е -  единичная (п^^у-матрица.

Работа финансируется Фондой фундаментальных иссда- 
довбеей Республики Беларусь.


